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U radu je pokazano programiranje i verifikacija programa za robote koji izvršavaju zadatke mašinske 
obrade. Razmatrani su razli iti metodi za programiranje robota, kao i konfigurisanje virtuelnih robota 
za simulaciju rada i verifikaciju programa za zadatke mašinske obrade. 
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Slika 1 - Programiranje robota za zadatke mašinske 

obrade  



 
Slika 2 - Programiranje robota za zadatke mašinske 

obrade primenom STEP-NC protokola [8] 

 
Slika 3 - Virtuelni roboti za realisti ne simulacije 

mašinske obrade 



4.1 Konfigurisanje robota i simulacija rada u 
CAD/CAM okruženju   

 
Slika 4 - Prikaz osnovnih modula, kinemati kih veza i 

koordinatnih sistema obratka i alata, robota 
LOLA 50 u okruženju PTC Creo 

 
Slika 5 - Primer simulacije rada virtuelnog robota 

LOLA50 u PTC Creo okruženju 
4.2. Konfigurisanje i simulacija rada robota u 

VeriCUT okruženju  



 
Slika 6 - Hijerarhijsko stablo kinemati ke strukture 

robota LOLA 50 u Vericut-u 



 
Slika 7 - Primer simulacije obrade u Vericut-u na virtuelnom robotu LOLA 50 

4.3 Konfigurisanje i simulacija rada robota u 
STEP-NC Machine okruženju  



Slika 8 – Virtuelni model robota LOLA50 u STEP 
formatu i opis strukture i karakteristika robota 
u XML formatu  



 
Slika 9 - Primer simulacije obrade na virtuelnom robotu LOLA 50 u STEP-NC Machine okruženju  

Slika 10 – Primeri obrade na robotu LOLA 50 



 
Slika 11 – Primeri obrade na robotu LOLA 50 
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The paper presents the programming and program verification of industrial robots that perform 
machining tasks. The paper considers the different methods for robot programming and the possibilities 
for configuring virtual robots for machining simulation and program verification for such tasks. 
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